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1. DANE OGOLNE

1.1. Przedmiot ST ,Prace geodezyjne”

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robotasvarunki i
wymagania dotycge prawidlowego wyznaczenia, realizacji i kontrdhwestycji pn.
,Odprowadzenie wod deszczowych z terenu osiedlakai@swego TBS przy ul. Ztotoryjskiej w
Legnicy, cze¢s¢ pn. ,Remont istniegcego suchego stawu

1.2. Zakres stosowania ST ,Prace geodezyjne”
Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i OdbidRob6t ma zastosowanie jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy robotactsmaozegoélnionych w ppkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét obptych ST ,Prace geodezyjne”
Prace geodezyjne ait¢ niniejsa ST zwhzane z wyznaczeniem i realizacpbot i budowli
obejmuj migdzy innymi:

a) wyznaczenie i stabilizacv terenie gtdwnej i roboczej osnowy realizacyjnvejnawiazaniu
do stalej osnowy geodezyjnej, dostosowanej do kazfgoszczegdinych budowli i ich
elementbw — wyznaczenie sytuacyjne i wys@kowe punktéw gtdwnych osi trasy
odbudowywanych odcinkéw rowow.

b) wyznaczenie, w oparciu o0 robacmsnow realizacyja, elementéw geometrycznych
budowli, tj. podtinych i poprzecznych osi, kraadzi, obryséw, zatanmaitp.,

C) wyznaczenie na terenie budowy i w bezpdnim jej gsiedztwie odpowiedniej ikei
reperow wysokéciowych dowazanych do geodezyjnej osnowy obaxtjacej na danym
terenie,

d) wyznaczenie oraz konteolw czasie realizacji inwestycji wymaganych nachykkarp,
spadkow, rzdnych dna, rgdnych poszczegdélnych budowli i ich elementéw,

e) wykonywanie w czasie realizacji inwestycji /lygmszczegoélnych jej etapdéw/ pomiarow
inwentaryzacyjnych ueglzer i elementéw zakieczonych oraz spogdzanie planow
sytuacyjno-wysoksciowych poszczegolnych budowli, a ngstie aktualizag tych map
/pomiary inwentaryzacyjne poszczegoélnych budowlikeryywa zanim stam sig one
niedosgpne/,

f) sporadzenie po zakeczeniu budowy lub jej etapu powykonawczej dokumgnta
geodezyjnej.

1.4. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékowykonania prac, oraz ich zgodidoz
Dokumentacj Projektows, ST ,Wymagania ogolne” ST-21.00.00 pkt 1.5. i peleiami
Inspektora Nadzoru.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa szgodne z Polskimi Normami, Warunkami
technicznymi projektowania, wykonania i odbioru dbbw zakresie wykonywania prac
geodezyjnych. Pegia ogdlne uywane w niniejszej specyfikacji:
gtbwna osnowa realizacyjna (punkty gtdéwne trasy)yunkty pocatkowy i koncowy osi grobli
stawowych, przewodu rurowego oraz punkty zatamergszy stawu i trasy rowu
robocza osnowa realizacyjna punkty wysokéciowe i sytuacyjne stanowge geometryczne
rozwinigcie przekroju w osi grobli stawowych, rowu i przeduorurowego
powykonawcza dokumentacja geodezyjracz$¢ dokumentacji powykonawczej zawiereq
mapy, szkice, operaty obstugi realizacyjnej, spradamie techniczne z podaniem stosowanych
doktadndci itp. /kopk powykonawczej dokumentacji geodezyjnej przekazelery do
odpowiedniego @odka dokumentacji kartograficzno-geodezyjnej/.
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2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu pomiaréwodezyjnych dla przedmiotowej

inwestycji wedtug zasad niniejszej Specyfikacji fimicznej Wykonania i Odbioru Robdt:s

- stupki drewniane iglaste 10 cm, L=120 cm do wyznaczenia i stabilizacji gh@jvosnowy
geodezyjnej — gtbwnych punktéw trasy,

- stupki drewniane iglastel 5-8 cm, L=5G-70 cm do wyznaczenia i stabilizacji roboczej
osnowy realizacyjnej — pozostatych punktéw geodemh,

- drobne materiaty pomocnicze.

3. SPRZET
Sprawny sprg geodezyjny wiéciwy dla wykonania prac zgodnie z ppkt. 1.3., gwauacy
uzyskanie wymaganej doktaditd pomiaréw geodezyjnych. Do podstawowego eforz
geodezyjnego nate:
- niwelator,
- dalmierz,
- fata geodezyjna,
- tyczka,
- tasma,
- szpilka.

4. TRANSPORT
Dowolne s$rodki transportowe wybrane przez Wykonawdrzy robotach pomiarowych
zaleca si do stosowania samochod dostawczy 0,9 t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne wykonania robot

Wymagania dotycge prowadzenia robot podane zostaty w Specyfikdgchnicznej
Wykonania i Odbioru Robot ,\Wymagania ogolne” ST&.00 pkt 1.5.

Prace geodezyjne winny byprzeprowadzone i wykonane zgodnie z ol@wpcymi
instrukcjami  Gtdwnego Urtlu Geodezji i Kartografii. Wykonawca powinien pralz&
obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme dla szczegbtowego wyznaczenia i realizacji
inwestycji. Prace pomiarowe powinny dwykonywane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

W czasie realizacji inwestycji powinna dyapewniona stata obstuga geodezyjna w celu
wyznaczenia lokalizacji i oznaczenia w terenie iggicego uzbrojenia. Natlyg zawiadomt o
zamiarze rozpoegzia robot administratoréw istnigjego uzbrojenia terenu celem doktadnego
ustalenia lokalizacji tego uzbrojenia oraz zapewai@adzoru ze strony tych administratoréw.

Zwraca st szczegOla uwag na ewentualne istnigje telekomunikacyjne sieci, kable
energetyczne niskiegaiedniego nagicia oraz gazoggi wysokiego i niskiego énienia.

W trakcie realizacji inwestycji bezwzginie przestrzegawarunkow uzgodnie zawartych w
Dokumentacji Projektowej, a w szczeg&loionalezy zachowa przepisy wynikace z norm.

Uwaga:
W trakcie przygotowania frontu robot (przed rozpoczciem robdt ziemnych,

konstrukcyjnych i instalacyjnych) nalezy dokonat wytyczenia potaenia wysokd&ciowego
projektowanych budowli i projektowanej niwelety grobli, a uzyskane wyniki pomiaru
bezwzgkdnie poréwna¢ z Dokumentacp projektowa. W przypadku wystapienia istotnych
roznic pomiedzy dokonanym pomiarem a dokumentaci projektowa natychmiast
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powiadomié¢ Inspektora Nadzoru i Projektanta. W razie potrzeby nieznacznych korekt
rzednych dokonywat zmian w porozumieniu z Inspektorem Nadzoru.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie gtéwnych punktéw wysokoiowych /gtdbwnej osnowy/

Przed przysipieniem do robot ziemnych i przygotowawczych Wykeoa powinien przeg
protokolarnie w ramach przekazania placu budowy athawiajcego podstawowe punkty state,
tworzace uktad odniesienia lokalnych pomiarow sytuacyjnsekaciowych. Ochrona punktow
statych do momentu przekazania ich Zamaagianu, nalgy do obowiazkéw Wykonawcy.

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o DokumentagjProjektovs, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej oraz w oparciu o informacje przekazane pirspektora Nadzoru i
Zamawiajcego. G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i $pednich w
odlegtaciach wynikagcych z charakterystyki terenu oraz uksztattowaraay, lecz nie rzadziej
niz co 50 m. Wyznaczone punkty robot nie mdy¢ przesunite w ptaszczinie poziomej o
wiecej niz 3 cm w stosunku do osi podanych w DokumentacjjeRtowej, a redne punktow
nalezy wyznacza z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych okrélonych w Dokumentaciji
Projektowej.

5.2.2. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokoiowych /roboczej osnowy/

W przypadku niedostatecznej §t punktow statych lub niezbyt korzystnego usytuniaa
Wykonawca winien zalgy¢, na okres prowadzenia robdt, pomocnicze punktyokgeiowe,
tzw. robocze repery. Punkty wysakmwe (repery) naley wyznaczy co ok. 250 m. Nalgy je
umieszczéa poza granicami pasa robot, azdme okréli¢ z doktadnécia do 0,5 cm. Repery
robocze naley lokalizowa réwniez przy wszystkich budowlach, takich jak stopnie,gmuasty,
mosty, zastawki. Powgze roboty winny bywykonywane zgodnie z Dokumentaérojektow.
Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow, zatamazmian nachyle nalezy stosowa
dobrze widoczne stupki (p. pkt 2).

W trakcie przygotowywania frontu robot najedokon& pomiaru geodezyjnego paienia
wysokaciowego, a uzyskane wyniki porowha rzdnymi projektowymi. W razie potrzeby,
korekty rzdnych dokonywaw porozumieniu z Inspektorem Nadzoru.

Trasowanie osi w terenie prowaélziv oparciu o projektowane odlegi od trwatych
elementow zagospodarowania terenu podane na mapazhaty w punktach zmiany kierunku
trasy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania

Ogodblne wymagania dotygeze prowadzenia rob6t podane zostaty w ST ,Wymagag@ne”
ST-21.00.00 pkt 6.

Kontrole jakosci prace geodezyjnych zwzdianych z wyznaczeniem gtéwnych i roboczych
punktéw wysokéciowych oraz wykonania powykonawczej dokumentagodgzyjnej naley
prowadzé¢ zgodnie z instrukcjami i wytycznymi GUGIK. Znakegdezyjne znajdage s¢ w
obszarze inwestycji chrahi przed zniszczeniem, zgodnie z Prawem geodezyjnym i
kartograficznym z dnia 17 maja 1989 roku (Dz. U.38rpoz. 163 z 1989 r. z po. zm.).

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych
Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalerzeprowadzawedtug nasfpujacych zasad:
- wyznaczenie sytuacyjno-wysalmowe naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach
poziomych oraz przynajmniej 5 razy na 1 km,
- robocze punkty wysokaiowe naley sprawdzt niwelatorem na catym obszarze inwestycji,
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- wyznaczenie wykopow i nasypow najesprawdzt tasma i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach na k@dym kilometrze, w miejscach charakterystycznychzona
kazdym innym miejscu budgzym watpliwosci.

7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady dotygeze prowadzenia odbioru robot podane zostaty w STynjdgania
0g0Ilne” ST-21.00.00 pkt 7.

Odbiorowi w zakresie prac geodezyjnych podlega wgkie i zastabilizowanie punktow
wysokasciowych oraz sprawdzenie ich zgodaoz Dokumentagj Projektows. Diugasé odcinka
badz element robot podlegaly odbiorowi powinny wynik& z pomiaréw geodezyjnych
dokonanych przez Wykonawcprzedstawionych na szkicu z podaniem wszystkiellmdnych
dhugcéci i domiaréw oraz radnych.

8. PODSTAWY PLATNOSCI
8.1. Ogoblne wymadgania

Ogdlne wymagania dotyaze ptatnéci podane zostalty w specyfikacji ST ,Wymagania
0g6Ilne” ST-21.00.00 pkt 8.

8.2. Cena jednostkowa
Cena jednostkowa wykonania prac geodezyjnych ojejmun.:
- sprawdzenie i uzupetnienie osi tras dodatkowyuamiami wysokéciowymi
- niwelacg kontrolra reperow i osi trasy
- wyznaczenie krawdzi i nachylenia skarp
- wyznaczenie r@dnych i lokalizacji poszczego6lnych budowli i iclesientow
- wykonywanie bigacych pomiaréw w miarpostpu robot
- kotki pomiarowe i repery w okresie budowy
- zabezpieczenie osi tras przez wyniesienie iclapimb robot
- wytyczenie istnigjcego uzbrojenia podziemnego
- wykonanie powykonawczej inwentaryzacji geodezyjne

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 3Qz.[63 z dnia 17.05.1989 r.),
Instrukcja techniczna 0-1 ,0gdlne zasady prac gegdgzh”,

Instrukcja techniczna 0-2 ,Geodezyjna obstuga iny@StGUGIK 1979,
Instrukcja techniczna G-1 ,Geodezyjna osnowa poaio@UGIK 1978,
Instrukcja techniczna G-2 ,Wysoktiowa osnowa geodezyjna” GUGIK 1983,
Instrukcja techniczna G-4 ,Pomiary sytuacyjne i ak@ciowe” GUGIK 1979,
Wytyczne techniczne G-3.1. ,Pomiary realizacyjn@) @K 1983,

Wytyczne techniczne G-3.2. ,Pomiary realizacyjn@&) @K 1983.
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